
G. Gozzelino 
MATERIE PLASTICHE.  
Struttura, proprietà e applicazioni dei materiali polimerici industriali 

 
 

ERRATA CORRIGE 
 

Pagina Riga Sostituire lo scritto con lo scritto 
    

134 ultima 3/133 )2.11.1( ÷= solidofuso ll  
3/1)2.11.1( ÷= solidofuso ll  

33 18 da 
inizio 
pag. 

etiene-alcol etilene-alcol 

107 4 da 
fondo 
pag. 

elastomerli elastomeri 

119 Fig. 
4.12 

f1>f2>f3 f1<f2<f3

 
235 

 

15 da 
inizio 
pag. 

tE
⋅−=

ησ 0

ln  tE
⋅−=

ησ
σ

0

ln  

 
241 

 
23 

il diverso coefficiente di dilatazione termica 
del materiale orientato rispetto a quello non 
orientato, si ha, che 

la possibilità di disorientarsi del 
materiale orientato, si ha che 
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Xa =…    Xc =…    Xc + Xa =1 

 

xa =…     xc =…       xc + xa =1 

 
 


